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Instrucciones de configuracion de WiFi

Escanee el cédigo QR de la Figura 1, luego descargue e instale la
aplicacién "Tuya smart" o busque TuyaSmart en la tienda de

aplicaciones o en las plataformas de aplicaciones de Android. Luego, Escanee el codigo QR para descargar
descarguelo e instélelo.

Figura 1
<
Login
China
Forgot Password
Log In
R o o o Abra la aplicacion inteligente Tuya. Si no tiene
ign Up
o s una cuenta, registrese primero, luego haga clic e
Tiynow inicie sesion.
| ———————— ——
BNR.. v @' < Add Manually  Auto Scan =
. Welcome Home o
ZIAS Setyourhomelocatn formore s furen = =
All Devices Home A. (WiF) r:n(:::v::(:‘
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Después de iniciar sesion, haga clic en el signo "+" en .
la esquina superior derecha de la pagina de inicio N vdose  gmen Sl
para agregar el dispositivo. Luego, en la pagina de (" ssovorce ) ‘
seleccion de dispositivos, debe elegir los otros a la ;
izquierda y Otros (Wi-Fi) a la derecha. Siga las PS o @
indicaciones de la pagina para conectarse. 3 — = -
Figura 4 Figura 5

Para mejorar el producto, nos reservamos el derecho de actualizar la aplicacion y el
software. La interfaz final esté sujeta al producto real, gracias.




Instrucciones de configuracion de WiFi

Select 2.4 GHz Wi-Fi
Network and enter password.

If your WirFi is SGHz, please set it to be
2.4GHz. Common router setting method

"
193

& 2.bow & oz

~/ EZMode

Default

= APP-TEST1

Cancel

AP Modk
1
Reset the device first.
Please tum on the device and confirm that
indicator is blinking slowly.

Attention: please complete paiing process
within 3 minutes after device reset

Resetting Devices
’ 2

@ Confirm indicator slowly blink

D

Ingrese la cuenta wi-fiy la
contrasefa (elija 2.4GHzWifi),
luego haga clic en "Siguiente".
Primero elija el "Modo AP" en la
esquina derecha; Seleccione

el "indicador de configuracion" y
parpadeara lentamente, luego
haga clic en "Siguiente”.

< < WLAN
Connect your mobile phone to WLAN ©
the device's hotspot View help
1. Please conect your phone {0 the hotspot Network acceleration off>
More settings. >
 SmartLife-XXXX =® AVAILABLENETWORKS
T - Smortfe 6503 =
Connected %
VGFctorysim ~
Saved, encrypted (availzble) o
B -
Saved, encrypted (availeble) e
s -
Luego haga clic en "Ir a conectar" y conecte su 2 Return o this app and continue ading sy ’
. ;. . [ devices dsb .
teléfono mévil al punto de acceso del dispositivo Encypted (4PS valiabe =
"SmartLife-xxxx" en "WLAN", luego regrese a la _ HXNumberono a
. - Go to Connect Encrypted -
aplicacion.
Figura 9 Figura 10
< Cancel Done
Connect your mobile phone to
the device's hotspot
1. Please connect your phone to the hotspot Adding device... Added success'ully
shown below
Ensure that the Wi-Fi signal is good.
.° robot 2
Device added successful

]

 SmartLife-XXXX

L)

< SLXXXX

©

2. Retur o this app and continue adding
devices

Reconnect ®

Scan

Confirm hot spot connecton, next devices.

Haga clic en "Confirmar
conexién de punto de acceso”
a continuacién y espere hasta
que se conecte al wifi.

Para mejorar el producto, nos reservamos el derecho de actualizar la aplicacion y el
software. La interfaz final esta sujeta al producto real, gracias.



( Como remover la bateria )

1. Quite los dos tornillos de la tapa de la bateria con un destornillador.
2. Saque la tapa de la bateria.
3. Saque la bateria y desenchufe los cables eléctricos para quitar la bateria.



Componentes del Producto

2.1 Nombre de las Partes

Cuerpo principal Base de carga Baterias 2XAAA
(No incluidas)

Adaptador de Herramineta de
corriente limpieza

i
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I
! \ \‘ W\
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\
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Componente del Cepillos laterales Filtro de alta eficiencia
tanque de agua

Mopa

Los accesorios de algunos modelos pueden ser ligeramente diferentes y estan sujetos a los productos reales recibidos.



Componentes del Producto

A WN R

Cuerpo principal

( 1. Parachoques 2. Botén de control 3. Indicador WIFI 4. Componentes laser )

Ul N W

(e)]

Cuerpo principal

1. Rueda Universal 2. Porcion de electrodo 3. Cepillo lateral
4. Tapa de la bateria 5. Rueda lateral 6. Puerto de succion 7. Caja de polvo




Componentes del Producto

Cuerpo principal

1. Conector de alimentacion de DC 2. Interruptor de encendido
3. Caja de polvo/ Botén de liberacion del tanque de agua

Caja de polvo

1. Prefiltro ~ 2. Filtro de alta eficiencia 3. Esponja de filtro 4. Caja de polvo
5. Cubierta de la caja de polvo




Componentes del Producto

1

2

3
Gomponente del tanque de agua)
( 1. Tapa de sellado del tanque 2. Tanque de agua 3. Mopa )

( 1. Indicador de carga 2. Conector de alimentacion de DC 3. Terminal de carga )




Componentes del Producto

2.2 Caracteristicas del Producto

Multiples modos de limpieza inteligente

Los 4 modos de limpieza estan disefiados para adaptarse a diferentes necesidades,
que se pueden cambiar mediante el control remoto y la aplicacion, mejora en gran
medida la eficiencia de limpieza y ahorra un 30% de energia.

Disefio humanizado
Es simple de operar, presionando el boton de control para comenzar a limpiar. Siga
el mensaje de voz y deje que el robot comience a trabajar para usted.

La caja de polvo se puede lavar con agua

La caja de polvo y el prefiltro se pueden enjuagar directamente con agua sin
demasiado trabajo, lo que puede evitar la contaminacién secundaria causada por el
polvo que vuela.



Instrucciones de Uso

3.1 Instrucciones del control remoto

Encender/Apagar

Direccion/Confirmar Play/Pausa

Plan de Limpieza — ( ; ) Tanaue de agus

Limpieza de Manchas

Recarga ——— ———————— Ajuste de succion

GADNIC

Cuando el robot esté cerca de la base de carga y la pared de proteccion virtual, es
posible que no pueda distinguir las instrucciones emitidas por el control remoto. Si
no usa el control remoto durante mucho tiempo, saque la bateria.




Instrucciones de Uso

W Boton de retroceso /-
Presione este boton y el robot girara 180 grados sobre su propio eje. En los modos de Configuracion
de horario y Configuracién de reloj, presione este botén para disminuir el nimero.

< Flecha izquierda

En el modo de espera, presione este botdn para continuar girando a la izquierda y suéltelo para
volver al modo de espera. En el modo de configuracion de Programacion, presione este boton para
cambiar de minuto a hora.

P> Flecha derecha

En el modo de espera, presione este botén para continuar girando a la derecha y suéltelo para
volver al modo de espera. En el modo de configuracion de Programacion, presione este botén para
cambiar de hora a minuto.

P |l Botdn de Confirmacién

Durante el funcionamiento, presione este boton para detener el robot y sequira funcionando en la
pausa. En el modo de configuracién de Programacién o en el modo de configuracién del Reloj, este
boton puede guardar todas las configuraciones.

* 3 Boton de ajuste de succion
En cualquier modo de limpieza, presione este botdn para ajustar la potencia de succion. Hay succion
normal y succion potente para que escoja,

Presione este botdn para ingresar a la limpieza de manchas, el robot tendra la indicacion de
voz y comenzara a limpiar un lugar especifico de su hogar de acuerdo con una ruta en espiral;
Tomando su posicién actual como el centro del circulo y limpiando en sentido antihorario, el radio
aumenta gradualmente. Después de alcanzar el radio maximo de 1.5M, el robot girara 180 ° y
disminuira gradualmente el radio hasta volver a su posicion original.

Al encontrar obstaculos durante la limpieza, el robot girara 180° y luego continuara limpiando en la
direccion opuesta de acuerdo con la ruta en espiral.

Tenga en cuenta que no utilice esta funcion en la esquina de su casa para evitar que el robot se
atasque. De lo contrario, el robot tendré una alarma cuando se atasque en una esquina, pero solo
puede detener la limpieza automaticamente después de 2.6 minutos.



Instrucciones de Uso

3.2 Instrucciones de operacion
( Colocacioén de la base de carga )

y derecha cada 1 metro y delante 2 metros. Advertencia: no lo coloque cerca del

Coloque la base de carga contra la pared, dejando la distancia de seguridad a izquierda
espejo, evite la luz solar directa.

Encienda el robot, luego el boton de Control encendera la luz blanca y entrara en el
modo seleccionado. Si el robot no se activa dentro de los 10 minutos, el robot
entrara en modo de suspension.




Instrucciones de Uso

Modos de carga

Mantenga el interruptor de encendido encendido antes de cargar la maquina.

Modo de carga A

Enchufe el conector del adaptador directamente a la maquina, conéctelo a la corriente y
cargue la maquina.

Modo de carga B

Presione el boton Regresar para carga automatica en el control remoto o presione el icono
Recargar en la aplicacion para acoplar automaticamente el robot con la base de carga.




Instrucciones de Uso

(Recarga Automatica )

Este producto cumple con el estandar europeo de consumo de energia ERP

Cuando se completa la limpieza o la bateria estd demasiado baja, el robot
automaticamente comenzara a encontrar la base de carga para cargarse.
Mantenga la base de carga encendida, de lo contrario, la maquina no podré
encontrar la base de carga.

Instrucciones de carga

01. Para la primera operacion, deje que el robot se quede sin bateria.
02. Cargue el robot durante 12 horas la primera vez que lo utilice. Cuando finaliza la
carga, la luz del botdn de control se apaga.
03. Si el robot esta fuera de servicio durante mucho tiempo, apague el interruptor de
alimentacion.
04. Cargue el robot lo antes posible después de que se agote la bateria.
05. El producto solo puede usar el adaptador de corriente y el cargador proporcionados
por la fabrica.

\ 06. La bateria debe ser reparada y reemplazada por el centro de servicio posventa.

J




Instrucciones de Uso

Modos de cambio

Encendido

01. Asegurese de que el interruptor de alimentacion en el costado del robot esté encendido.
02. Presione el boton de control “O” o el modo de limpieza en el control remoto para hacer
funcionar el robot.

Pausa

La funcion de pausa es para cambiar el robot del modo operativo al modo seleccionado, y
el robot puede pausarse mediante las siguientes operaciones:

1. Presione el botdn “¢y” en el robot para pausar.

2. Presione el botén de encendido/apagado en el control remoto para pausar el robot.
Aviso: después de que la maquina esté en pausa, la maquina se puede volver a operar.

Suspension

El modo de suspensién significa que el robot se detiene y la luz indicadora esta apagada.
Si el robot no esta activo en 10 minutos, el robot entrara en modo de suspension
automaticamente.

Nota: Si el robot esta fuera de servicio durante mucho tiempo, apague el interruptor de
alimentacion.



Instrucciones de Uso

Qso del Tanque de Ag@

Al cargar, retire el tanque de agua para evitar peligros

Coémo agregar agua
Abra la tapa de sellado del tanque, llénelo con suficiente agua e inyecte agua lentamente

Al cargar, retire el tanque de agua para evitar peligros

¢Coémo arreglar la mopa de microfibra?

Selle la tapa de sellado del tanque, luego fije la mopa de microfibra al
velcro en la parte inferior del tanque de agua




Instrucciones de Uso

Al cargar, retire el tanque de agua para evitar peligros

¢ Coémo instalar el tanque de agua?

Presione el botén de liberacién en la caja de polvo para quitarla y luego instale el tanque de
agua

( Programar Limpieza)

G’uede configurar la hora local actual en su robot presionando el botén Configuracion del reI@




Instrucciones de Uso

¢ Una vez que se apague el interruptor de alimentacion, se cancelara todo el programa.
Y¢ Una vez que se haya realizado correctamente la configuracion del programa, el robot comenzara a funcionar a la
hora programada todos los dias.

Presione el botdn "Configuracion de horario" para configurar el tiempo de limpieza
programado para el robot (por ejemplo, al configurar el robot a las 6:30 a. m., el robot
comenzara a limpiar a las 6:30 a. m. todos los dias en el modo de espera).

0

¢ En el modo de configuracion de horario, siga las indicaciones de voz para confirmar todas sus operaciones.

1. Presione el boton Configuracion de horario para ingresar al modo de configuracién de horario y
establecer el horario en el control remoto o la aplicacion.

2. Si necesita cancelar la programacion, simplemente presione el botén Configuracién de horario
durante 3 segundos.




Instrucciones de Uso

Modos de Limpieza

Plan de limpieza 4 N
(Limpieza en forma de S)

3

Y

na—)

( El robot realizara el plan de limpieza a lo largo de la limpieza en forma de S de )

acuerdo con el entorno de la habitacion.

Configuracién del area prohibida

e N

Area prohibida

\_ '@

( Solo disponible mediante el control de la aplicacion. Después de configurar el &rea )

prohibida, el robot no ingresara al area prohibida de la habitacion.




Instrucciones de Uso

Reubicacién por LDS/

()"
-1

Ubicaic’)n A '{e\oo _______
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6n B

En el proceso de limpieza, si mueve la barredora a un nuevo lugar después de la
suspension y la reinicia, busca reubicarse. Si la reubicacion es exitosa, la barredora
contina limpiando. Si falla, se perdera el mapa de limpieza anterior y se reiniciara una

nueva limpieza.

Limpieza de manchas /"~

-

~

/

El robot tomara su posicidn actual como el centro y limpiara un lugar especifico
de su hogar de acuerdo con una ruta en espiral.




Mantenimiento del Producto

4.1 Limpieza y reemplazo del cepillo lateral

Compruebe el estado del cepillo lateral de vez en cuando para ver si se ha dafiado o
envuelto con objetos extrafios. Limpie el cepillo lateral con una herramienta de limpieza
o un trapo. Cuando el cepillo lateral esta dafiado y no se puede usar, reemplacelo a
tiempo, tanto el izquierdo como el derecho.

4.2 Limpieza de filtro y caja de polvo

( Presione el botén de liberacién de la caja de polvo para quitar la caja de polvo )




Mantenimiento del Producto

Retire el filtro primario




Mantenimiento del Producto

Abra la cubierta del filtro de alta eficiencia y retire el filtro de alta eficiencia y la esponja
del filtro. No se recomienda lavar el filtro de alta eficiencia con agua. Quite los
escombros con cuidado.

Lave la caja de polvo y el prefiltro.




Mantenimiento del Producto

1. Seque la caja de polvo y los componentes del filtro. Manténgalos secos para
garantizar un servicio mas prolongado.

2. Después de usar el prefiltro durante 15 a 30 dias, debe lavarse una vez.

3. La vida util maxima del filtro de alta eficiencia es de 3 meses.

1. Vuelva a instalar el prefiltro y el filtro de alta eficiencia en la caja de polvo.

2. Antes de instalar el filtro, asegurese de que el filtro de alta eficiencia y el prefiltro estén
SEecos.

3. No exponga el filtro de alta eficiencia y el prefiltro a la luz solar.




Mantenimiento del Producto

( Cubra la caja de polvo y fijela en el cuerpo principal. )

4.3 Mantenimiento del Tanque de Agua

( Presione el botén de liberacién para sacar el tanque de agua. )




Mantenimiento del Producto

Remover la mopa

Lavar y secar




Mantenimiento del Producto

Vierta el resto del agua del depdsito de agua

Limpie el depdsito de agua y séquelo




Mantenimiento del Producto

4.4 Mantenimiento de los componentes del cepillo rodante

( Abra los componentes del cepillo rodante )

( Retire el cepillo rodante y limpie todos los residuos y el cabello )




Mantenimiento del Producto

4.5 Mantenimiento de otros Componentes

Porcion de electrodo

Sensor

Utilice las herramientas de limpieza o un pafio suave y seco para limpiar periédicamente
la porcién del electrodo del chasis del robot y la ventana del sensor.

Terminal de carga

(Utilice una herramienta de limpieza o un pafio suave para limpiar el terminal de carga )




Fallas Comunes

5.1 Descripcion de fallas

Fallas

Posibles razones

Soluciones

El robot no se

Los electrodos entre el cuerpo
principal y la base de carga no estan
en contacto correctamente.

Asegurese de que los electrodos entre el
cuerpo principal y la base de carga estén
en contacto correctamente.

puede cargar.

La base de carga se apaga mientras el
robot esta encendido, lo que conduce
a la pérdida de energia.

Siga cargando el robot cuando no esté
funcionando para prepararse mejor para la
proxima tarea de limpieza.

El robot esta
atascado durante
el trabajo.

El robot puede quedar atrapado por
cables en el suelo, cortinas colgantes u
obstaculos alrededor de las alfombras.

El robot intentara salir automaticamente.
Sin embargo, ayudelo manualmente si
falla.

El robot vuelve a
recargarse sin

El robot detecta que la energia puede
no ser suficiente y automaticamente
vuelve a recargarse.

Cargue el robot.

terminar el
trabajo de
limpieza.

El robot funciona a diferentes
velocidades en diferentes tipos de suelo.
Por ejemplo, funciona mas tiempo en
suelos de madera que en moquetas.

La duracién del tiempo de trabajo varia
debido a las complejidades de los entornos
de las habitaciones, la cantidad de basura y
los diferentes modos de limpieza.

El robot no realiza

El robot no esta encendido y no puede
realizar el trabajo de limpieza segun lo
programado cuando esta apagado.

Encienda el robot.

el trabajo de

Siga cargando el robot cuando no esté

funcionamiento del

El robot esta bajo o sin energia.

limpieza El nivel de potencia del robot es : ;
automaticamente demasiadopbajo para trabajar funcionando para prepararse mejor para
segun lo ) la proxima tarea de limpieza.
programado ) Apague el robot y limpie la caja de

El robot esta atascado o polvo. Luego dé la vuelta al robot para

enroscado por obstaculos. limpiar sus componentes, como ruedas

y cepillos laterales.

El control remoto tiene poca energia Cambie las pilas e instalelas

o esta sin energia. correctamente.
Mal Asegurese de que el robot esté encendido con

suficiente potencia para su funcionamiento.

control remoto
(el alcance
efectivo es de 5 m)

El rayo infrarrojo esta bloqueado porque
el emisor de infrarrojos del control
remoto o el receptor de infrarrojos del
robot estan contaminados.

Limpie el emisor de infrarrojos del control
remoto o el receptor de infrarrojos del
robot con un pafio de algodén limpio.

Interferencias emitidas por otros
dispositivos que existen cerca.

Evite usar el control remoto cerca de
otros dispositivos infrarrojos.

Cuando el robot est;
funcionando, hay u
barrido perdido, la ruta e

La rueda motriz y el suelo pueden resbalar
debido a que el robot sube pequefios
escalones, umbrales y barras de puertas, lo
que afecta su juicio sobre el entorno de
trabajo de toda la casa.

Se recomienda cerrar la puerta en el area
y limpiar el area por separado. El robot
tiene la funcion de autoidentificacion de
habitacién individual. Volvera al inicio.

cadtica, la desviacion s

invierte y el mapa d
limpieza lateral de |
aplicacion muestr.

Trabaje en un piso encerado y pulido o liso, lo
que reduce la friccion entre la rueda motriz y
el suelo.

Se recomienda limpiar el piso después
de que la cera se seque al aire.

irregularidades y no est:
limpio.

Los cables, patines, etc. colocados en el
suelo afectan al funcionamiento normal del

Antes de que la maquina esté funcionando, coloque los
cables, zapatillas y otros objetos dispersos en el suelo
para minimizar las posibilidades de choque.

robot.




Fallas comunes

5.2 Moédulos reemplazables

— Panel de vidrio

——— Cabeza laser

Carcasa

Componentes del cepillo
Componente lateral
de la rueda del

lado izquierdo

Componente de la rueda
del lado derecho

Componentes del
ventilador

Cepillo lateral izquierdo—,?h
% @7 Componentes de ruedas

illo lateral derech i
Cepillo lateral derecho universales

Carcasa inferior
Componentes de la
caja de polvo

Componentes del cepillo
rodante

Tanque de agua Bateria

Tapa de la bateria

Solicitud:

El producto es adecuado para la limpieza de casas, habitaciones de hotel
y oficinas pequenas y brinda una buena limpieza para varios pisos, como
pisos de madera, pisos duros, pisos de baldosas y alfombras de pelo
corto (el pelo corto debe ser mas corto que 1,5 cm), etc
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