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MANUAL DE USUARIO

ASPIRADORA ROBOT
CLEAN DUO 2850

GADNIC

ROBOOO0O77

Escanee para descargar la APP

APP 10S APP Android

Gracias por adquirir nuestro robot aspirador.

Lea detenidamente este manual antes de usarlo.

Por su seguridad, siga las instrucciones del manual durante su utilizacién.
Por favor, lea la Guia Rédpida para Uso de la APP en la pagina siguiente.

***Asegurese de que su robot, router y teléfono estén cerca los unos de los
otros antes de iniciar la conexion a la APP.

Distancia recomendada: menos de 4M

Guia Rapida de Uso de la App

1. Descarga de la App

Busque “Tuya” en su APPSTORE o google play, descargue la APP [Fig 1].

Abra “Tuya” en su movil después de descargarla [Fig 2];

Registre una cuenta usando un email o nimero de teléfono movil [Fig 3] (pulse el Codigo de Verificacion de la derecha
y Establezca una Contrasefia para la ID de Tuya [Fig 41); Inicie sesion con la cuenta y contrasefa [Fig 5])
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**Importante***: Antes de conectar al WIFI, encienda el robot, espere a que todos los iconos de la
pantalla LED dejen de parpadear, a continuacion mantenga pulsado el boton @ en el robot durante 3
segundos hasta que emita un sonido y la pantalla muestre CF6, su robot se habra iniciado.

Pulse + en la esquina superior derecha para afiadir dispositivo [Fig 6]; Seleccione Robot Aspirador [Fig 7]; Haga clic en el
indicador de confirmacién parpadeando rapido [Fig 8]; (Nota: el robot del modelo N°. Z850 no tiene indicador flash en el
panel LED, ignore el aviso de indicador de confirmacion parpadeando rapido, haga clic directamente sobre este boton.)
Escriba su contrasefia WIFI [Fig 9] e inicie la conexién del dispositivo [Fig 10]; Conexién completada [Fig 11];
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Cambie el nombre de su dispositivo, p. €j. Robot Z850 [Fig 12]; Inicie la App para controlar su robot [Fig 13]
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2. Uso de la APP 4 B
Haga clic en AUTO (limpieza Auto/zigzag), EDGE (limpieza de bordes), Mopa, Recarga Automatica para seleccionar el I n d ice
modo de limpieza [Fig 14]; Seleccione Succion para acceder a la interfaz de ajustes de potencia de succion [Fig 15];
3. Programa:
Seleccione Programa para acceder a la interfaz de programa [Fig 16]; seleccione el tiempo de trabajo apropiado [Fig 17], y
dia (multiples Lun-Dom) [Fig 18] y Guarde su seleccion; Instrucciones de Seguridad ............................................................... 01
& Romam — ; & Vaonscrenne | |[¢ == Caracteristicas del Producto  «eeevervieiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiniinn 02/03
14 00 Monday .z
e Presentacu)n del Producto ............................................................... 04
Fidoy Introduccion a la Estructura del Cuerpo Principal — ceoeveeniiiiiiiiiii, 05
Normal > .
Instrucciones del Panel LED  ccceeterertinitiiniiiiiiiiiiiiiietnietesestnsesensesennenes 06
Fig 14 Fig 15 Fig 16 Fig 17 Fig 18 Colocacion y Sustitucion de la Bateria =~ ..ooooeeiiiiiiiiiii 07
4. Modo Standby/Suspension
Pulse el simbolo On/Off 0 en su App para poner su robot en modo standy/suspension; Instrucciones de la Base de Carga ...................................................... 08
Nota: En modo suspension, la pagina de la App se vuelve mas oscura [Fig 19];
Si pulsa el simbolo On/Off [Fig 20] estando en modo suspension, el robot despertara y estara listo para limpiar.
5. Compartir: Instrucciones del Control REMOLO  rrsrrsersrrrerrrereraneraneitintaiiieaeanaen.. 09
Solo se dispone de una ID principal para un unico dispositivo, si desea compartir el dispositivo con otros miembros de su
familia, pulse el simbolo n en la esquina superior derecha, seleccione Compartir Dispositivo [Fig 21], escriba la ID de
nl:lmerO de mévil/email registrado para aﬁadir usuarios adicionales [Fig 22] Operacién del Producto ------------------------------------------------------------------ 1 O
Nota: los otros usuarios deben registrar la ID de Tuya antes de afiadirlo.
Ajustes de Tiempo ActuaI/Programa ............................................... 11
€ Robot z850 6’ Robot 2850 : € MORE € ADD € DEVICE SHARING
|nStI’UCCIOneS de |a Barrera Vlrtual ................................................. 12
Voble User Mantenimiento del Producto sssrsssrrrrrrrseeisiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiia, 13
Resoluc|0’n de Problemas ................................................................. 14
) Feedback 204 ESpecifiCaciones ««cieevererriiiiiiiiniiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiin 15
Fig 19 Fig 20 Fig 21 Fig 22 Fig 23 o L
Instalacion del Deposito de AQUA ...c...eeiiiiii i 16
6. Restaurar WIFI
Cambie la conexion del dispositivo WIFI existente al nuevo dispositivo WIFI, debera volver a conectar su robot al nuevo
dispositivo WIFI tras inicializarlo como se explica a continuacién: encienda el robot, espere a que todos los iconos de la Sustancias Perjudlmales -------------------------------------------------------------------- 17
pantalla LED dejen de parpadear, a continuacién presione el botén @ del robot durante 3 segundos hasta que emita un
sonido y la pantalla muestre CF6, su robot se habra iniciado.
Gracias por adquirir nuestros robots y disfrute de sus funciones.
Notas: El software de la APP esta actualizandose, la interfaz de usuario actual de la APP podra diferir de la aparecida en este
manual. Nuestra compaiiia se reserva el derecho a cambiar los parametros sin previo aviso.
Instrucciones de Seguridad Caracteristicas

Antes de usar este producto, lea las siguientes instrucciones y siga las precauciones
de seguridad.

A\ Lea detenidamente este manual del usuario.
A Conserve este manual del usuario.
A\ Cualquier operacién contraria a estas instrucciones podria dafiar el producto.

( ﬁdvertenciasl

Use solo el adaptador proporcionado con el
robot. Otros adaptadores podrian provocar
descargas eléctricas, dafios en el producto o
fuego.

Solo un técnico designado puede
desmontar, reparar y modificar el
producto, de lo contrario podria provocar
fuego, descargas eléctricas o lesiones
personales.

No t | cable de ali tacis No doble excesivamente el cable de
| o toque eh(;a Z € alimentacion con alimentacion ni ponga productos pesados
as manos humeadas. sobre él, de lo contrario podria causar dafios

en el mismo, fuego o descargas eléctricas.

No lo acerque a fuentes de calor como
cigarros, mecheros, cerillas u otros
materiales inflamables (gasolina), y no
utilice gasolina para la limpieza del
producto.

Tenga cuidado con la ropa y partes del
cuerpo (cabeza, dedos, etc.) que pueden
ser atrapadas en las ruedas y cepillos.

Atencion

Desconecte el producto cuando vaya a
transportarlo o almacenarlo durante un
periodo de tiempo prolongado, de lo
contrario podria dafiar la bateria.

i

El cable del cargador debe
estar firmemente conectado, de lo
contrario podria causar descargas
eléctricas, cortocircuitos, humo o fuego.

Antes del primer uso o volver a utilizarlo después
de largo tiempo almacenado, carguelo al menos
durante 12 horas para prolongar la vida util de la
bateria, solo pasando por completo el ciclo de
carga descarga es como la bateria puede
alcanzar su mayor eficiencia.

Asegurese de conectar adecuadamente el
cargador a la toma, de lo contrario podria
detenerse la carga o incluso provocar un
incendio.

Retire la bateria con carga completa y
coloque el aparato en un lugar frio para
mantener seca la parte inferior cuando vaya
a dejar de usar el robot aspirador durante
un largo periodo de tiempo.

Antes del primer uso, retire todos los objetos
problematicos (como objetos emisores de luz,
textiles, botellas, etc.), de lo contrario podrian
dafarse estos mismos o afectar al
funcionamiento del aparato.

No se siente ni se ponga de pie sobre el robot ®

Tenga cuidado cuando use el robot
aspirador en presencia de nifios para
evitar sustos.

aspirador para evitar dafios en el aparato o
lesiones personales.

Precaucion: No se deben aspirar liquidos
como agua puesto que se dafiaria el
dispositivo.

No use el robot aspirador en espacios
pequefios (como sillas, mesas, etc.) para
evitar dafos en el aparato.

No use el robot aspirador en zonas
comerciales. El uso excesivo podria dafar

Solo para uso en interior.
el producto.

DOV @ @ @
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1. Control WIFI de la APP
Para iniciar, detener o reactivar su robot en cualquier momento, en cualquier parte
del mundo mientras haya internet.

2. Mapa de navegacion 2D
El robot puede detectar todo su entorno y crear un mapa dentro de su CPU para
organizar la limpieza de un lugar a otro.

3. Funcion de memoria

El robot cuenta con memoria para saber dénde ha limpiado y dénde no, de forma
que la superficie de un solo barrido es superior al 98%. El rango de repeticion de
ruta de limpieza es de 1% aproximadamente.

4. Aviso de voz inteligente
Recordatorio de voz inteligente en casos de recarga, fallos, depdsito de polvo lleno
o ruedas enredadas.

5. Succion potente
Potente succion para atrapar facilmente el polvo y la suciedad.
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Caracteristicas

6. Sensor de basura

Debera limpiar manualmente el depdsito de polvo. El indicador de basura se
resalta en la pantalla LED. Esto indica que el depésito de polvo esta lleno o
que el puerto de succion de polvo esta bloqueado.

7. Encendido simple
En modo standby, pulse el botén ” @ ” del robot, el producto se activara
automaticamente.

8. Recarga automatica
Regresa automaticamente a la base de carga cuando la bateria esté baja.
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Presentacion del Producto

Este aparato se puede usar en alfombras bajas/duras, baldosas de madera dura y
ceramica de casas familiares, habitaciones de hotel y oficinas. Nota: la limpieza
himeda no funciona sobre alfombras.

Funcionamiento

Lleva integrada una bateria de iones de litio recargable. Cuenta con funciones
inteligentes como WIFI APP, mapa de navegacién, memoria, limpieza automatica,
barrido de polvo, mopa himeda, ajuste de temporizador, limpieza programada, control
remoto, auto proteccion, auto recarga, esterilizacion UV, etc.

Cuerpo Principal y Accesorios

.0
L8

LX)
©

Control remoto x 1

(Pilas no incluidas) Barrera virtual x 1

o

Gamuza extra x 1

Adaptador AC x 1

Chasis mopa x 1 Cepillo limpiador x 1

A =

Cepillo lateral Filtro HEPA extra x |
extra x 2

Manual del Usuario

Nota: Estas imagenes son solo para su referencia.
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Introduccion a la Estructura del Cuerpo Principal

Parte superior

Receptor de sefial de infrarrojos

Panel de control Paragolpes

Ventana del sensor

Cubierta

-Toma de alimentacién

Boton de encendido

Ventana de salida de aire

Parte inferior

Rueda frontal
Sensor de recarga automatica

Cepillo izquierdo ®, ® Cepillo derecho
! P )
Cubierta de bateria D, Entrada vacio
Luz UV

Médulo rueda derecha
Médulo rueda izquierda

Cubierta inferior

— Gamuza

05

Instrucciones del Panel LED

t) @

SE
RO
RO

A Nota: Antes de usarlo, por favor, quite pequefios objetos o barreras de la
habitacién, en especial cables de alimentacién, que pueden provocar enredos
facilmente. El robot dejara de limpiar automaticamente y volvera a la base de
carga cuando tenga poca bateria.

Limpieza automatica

Basta pulsar este botén para que el robot organice la limpieza
automaticamente.

Volvera automaticamente a la base de carga cuando tenga poca bateria.
Pulsando de nuevo este botén en el panel se detendra la limpieza.

Potencia/Ruido bajo w
Durante la limpieza, pulse el boton para ajustar la potencia de succion.
Boton de emparejamiento WIFI
Pulse este botén para conectar a la red WIFI (consulte Guia Rapida para Uso
de la App).

Boton recarga/Boton inicio

Vuelve automaticamente a la base de carga

Temporizador para ajustes de tiempo de limpieza
Pulse este boton “ @ en el control remoto, el icono “ @ ” del panel quedara
resaltado para preestablecer el tiempo de limpieza (consulte las
especificaciones de ajustes de control remoto en la pagina 11).
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Instrucciones del Panel LED

g@gg[@g Pantalla digital

a. Cédigos de error- por ejemplo E001 8388

b. Pantalla dia de la semana, horas/minutos, por ejemplo: 08:28 AM se lee 08:28 8888
c. Al cargar, en la pantalla se leera §888

En la luz parpadea "1", si la bateria es inferior al 25%.

En la luz parpadea "11" si la bateria es inferior al 50%

En la luz parpadea "111", si la bateria es inferior al 75%

En la luz parpadea "1111", si la bateria es superior al 75%

Deja de parpadear y se lee "1111", si la bateria es superior al 90%

"FULL" (lleno) indica bateria completa. 8§88

Instrucciones de botdn Spam (residuos)
B Si se enciende el icono significa que el puerto de succion esta atascado,
el depdsito de polvo esta lleno o el sensor esta cubierto de polvo.

A\ Nota: se recomienda retirar el polvo del depdsito de succién y el sensor al
vaciar el deposito de polvo.

Colocacion y sustitucion de la bateria

A. Retire los dos tornillos de la cubierta de la bateria con un destornillador.

B. Abra la cubierta de la bateria.

C. Saque la bateria.

D. Desenchufe el cable que conecta la bateria y el robot.

E. Coloque la bateria nueva en el soporte de bateria.

F. Vuelva a conectar el cable a la bateria para asegurarse de que esté
correctamente instalada.

G. Coloque el cable en una posicién correcta.

H. Vuelva a colocar la cubierta de la bateria y asegurese de que el cepillo lateral no
esté atascado.

I. Fije la cubierta de la bateria con tornillos.

Nota: Use solo baterias autorizadas por el fabricante, si no, podria causar dafios en

el producto.

Instrucciones de la base de carga

Presentacion de la base de carga

Transmisor de sefial de infrarrojos
Luz de sefial
Cubierta superior

Contactos de carga

Toma de alimentacién

iPeligro-alto voltaje!
Séquese las manos -
antes de utilizarlo.

Presentacion de la base de carga

1. Coloque la base de carga en una superficie plana contra la pared.

2. No debe haber obstaculos ni zonas rugosas en un espacio de 2 metros
por delante y 1 metro a izquierda y derecha de la base de carga.

3. Mantenga el espacio de emision de IR despejado, de lo contrario el
cuerpo principal podria tener dificultades para encontrar la base.

4. Asegurese de que el cable de alimentacion esté recogido, de modo

que la aspiradora no se enganche en él y pueda encontrar la base.
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Instrucciones del Control Remoto Operacion del producto
|. Atencion
* Compruebe la zona de limpieza segun las siguientes pautas antes de usar el
Botdn de encendido aspirador.

1 © & 2

Modo recarga

Limpieza automatica/confirmacion ajustes de tiempo

Modo limpieza de bordes

@ 5 Mopa

a N
"«;»"  Direccién

a~

A. «A ., Delante

6 e E Potencia/ruido bajo B. "W Detras
7 @ @ 8 Ajustes tiempo actual C. "d" lzquierda
E Ajustes tiempo programa D. “ " Derecha

CLEANING ROBOT

imagen 1

imagen 2 imagen 3

Nota: 1.Coloque 2 pilas AAA en el control remoto (ver imagen 2).
2. Mantenga el control remoto apuntando al sensor IR y guarde una
distancia entre el control remoto y el robot dentro de los 5 metros para
evitar fallos de funcionamiento.
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* Los cables sueltos sobre el suelo y otros elementos pueden atrapar y enrollar
al producto, asegurese de retirarlos antes de usar el robot.

* Utilicelo sobre alfombras con flecos escondidos o de pelo corto.

* Muebles con un espacio en la base inferior a 10 cm pueden hacer que el robot
quede atascado. Por favor, elévelos.

2. Operacién rapida
A. Preparacion para carga

* Conecte el adaptador AC y la base de carga.

* Coloque la base de carga contra la pared. No debe colocar objetos en un espacio de

2 metros por delante y 1 metro a izquierda y derecha, tampoco la coloque cerca de

objetos con fuertes reflejos como un espejo.

* Conecte la alimentacion

B. Encienda el cuerpo principal

* Activelo, “1” significa encendido, “0” significa apagado.

* Tras finalizar la limpieza, no apague el aparato, déjelo en estado de carga para un

correcto funcionamiento la préxima vez que lo utilice.

C. Carga

* Coloque el cuerpo principal en la base de carga y asegurese de que esté encendido

el sensor de carga.

* Cuando la luz del panel del cuerpo principal parpadee indicara que se esta

cargando. Si en la pantalla se lee FULL (lleno), la carga se habra completado.

* Antes del primer uso, carguelo durante mas de 12 horas de forma continuada.

D. Pausa ——

* Pulse el boton de limpieza en el panel o el boton de limpieza "% "enel

control remoto para detener el funcionamiento.

3. Modos de limpieza

a. Modo de limpieza automatica y ,
“ ”

Presione brevemente el botén en el panel LED o el boton en el control

remoto, el aparato limpiara la habitacion automaticamente y configurara el recorrido

segun los diferentes tipos de suelo. Después de limpiar, el robot volvera

automaticamente a la base de carga para recargarse.

b. Mopa

Pulse el botén "MOP” en el control remoto, el robot solo actuara como mopa, el cepillo

central y el ventilador se desactivaran.

C. Limpieza de bordes

Pulse el boton “[01” en el control remoto, el robot limpiara los bordes adecuadamente.

d. Recarga automética

Pulse el botén “@)”en el control remoto o el aparato cuando la bateria esté baja, el

robot volvera automaticamente a la base de carga para recargarse.

»

10

Ajustes de Tiempo Actual/Programa en Control Remoto

Ajustes de Tiempo Actual con Control Remoto

A. Pulse el botén” (D “para activar el robot, a continuacion pulse" ’,' en la pantalla
LED parpadearan las horas como “gH : B§" .

B. Pulse el boton “1” para aumentar o reducir las horas.

C. Pulse el botén “« »” para cambiar de horas a minutos.

D. Pulse el boton “%" para aumentar o reducir los minutos.

E. Pulse el boton "OK" para guardar los ajustes de tiempo actual.

Ajustes de Programa con Control Remoto

Tras establecer el tiempo actual, podra establecer un programa.

A. Pulse el botén” (1) para activar el robot, a continuacion pulse "PLAN", en la
pantalla LED parpadearan las horas como "8 : B8 .
B. Pulse el botén “." para aumentar o reducir las horas.

C. Pulse el boton“« » " para cambiar de horas a minutos.

D. Pulse el botén “3" para aumentar o reducir los minutos.

E. Pulse el boton "OK" para guardar los ajustes de programa.

F. Para cancelar el programa, en primer lugar pulse "PLAN", a continuacion pulse el
boton " G)

Por ejemplo: Establezca el tiempo programado a las 6 :30am, el robot empezara a
limpiar a las 6 :30 am todos los dias desde el modo standby.

Atencién: A: Cuando el robot se encuentre en modo despertar o trabajo:

a. si el icono” "esta encendido en la pantalla LED, indica que el robot esta en
modo programado;

b. si el icono” % " esta apagado en la pantalla LED, indica que el robot no esta en
modo programado.

B: Una vez que el programa se haga efectivo, el robot empezara a trabajar cada dia en
el tiempo programado.
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Instrucciones de la barrera virtual

Cuerpo de la barrera virtual

S

Interruptor
Transmisor de sefial de infrarrojos
Luz de sefal

1 Ventana de sefal

'-*!— Cubierta lateral
— Cubierta inferior

Instalacion de la barrera virtual

Tras introducir la punta de la
Coloque dos baterias D enla | cubierta en la muesca,

barrera virtual como se empuje el otro extremo para
muestra aqui. cerrarla hasta que haga clic.

Abra la cubierta de la
barrera virtual.

Instrucciones de la barrera virtual

-
La Barrera Virtual crea una barrera invisible que el robot ! \
no puede atravesar. Se puede usar para mantener al

robot en una habitacion o evitar que se dirija hacia ety
objetos fragiles hasta a 4 metros (13 pies) de distancia.

Tras colocar las baterias, encienda el interruptor.
Ponga la barrera virtual donde desee utilizarla.

Cuando use la barrera virtual, coloque el lado’ @II» 3puntando
hacia el area que desee establecer. 4M
Apaguela cuando no la esté usando.
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Mantenimiento del producto

Limpieza de cepillos laterales
A. Compruebe los cepillos laterales para ver si estan rotos.

A

B. Limpie los cepillos laterales con herramientas de limpieza o un
pario.

C. Cuando los cepillos laterales no estén operativos, sustitiyalos
por unos nuevos. Estos son los pasos a seguir:

® Retire los tornillos de los cepillos laterales.
® Sustituya los cepillos por unos nuevos.

@ Use tornillos para fijar los nuevos cepillos en su lugar.

Limpieza de depdsito de polvo y filtros

A. Pulse el boton "PUSH" para abrir la cubierta del robot.
B. Saque el deposito de polvo.

C. Separe el filtro HEPA del depdsito de polvo.

D. Tire de la cubierta del depdsito de polvo y saque el filtro primario.
E. Vacie el depdsito y limpie el polvo.

F. Lave el depésito de polvo con agua.

G. Limpie el filtro con un cepillo de limpieza. No lo lave.

Nota : 1. Limpie el depésito de polvo cuando el icono “ @ ” parpadee en el panel.
2. No lave el filtro HEPA y sustitiyalo tras un afio de uso.

H. Coloque el filtro primario y el filtro HEPA en el depdsito de polvo.

Nota:

1. Coloque el filtro HEPA'y el primario cuando estén secos.

2. No exponga el filtro HEPA ni el primario a la luz solar directa.

I. Cierre el depésito de polvo y coléquelo en la aspiradora.

Nota: El deposito de polvo y los filtros (tanto HEPA como filtro primario) pueden

reemplazarse si es necesario.

Resolucion de problemas

Caodigos de Error y Soluciones

Los cédigos de error se mostraran en la pantalla cuando surja un problema en el aparato.

Error Code Reason Solution

E001 Rueda Izquierda Levantada Colocar Aspiradora en el suelo

E002 Cepillo atorado Sacar Cepillo y limpiarlo

E003 Rueda Derecha Levantada Colocar Aspiradora en el suelo

E004 Rueda Izquierda esta Atorada Limpiar la rueda izquierda

E005 Rueda Derecha esta Atorada Limpiar la rueda derecha

E006 Terreno Irregular Colocar Aspiradora en el suelo

E007 El cepillo lateral esta atorado Limpiar el cepillo lateral

E008 Error Sensor de Velocidad Chequear las dos ruedas y limpiarlas

E009 Sensor de Colision no funciona Limpiar paragolpe

E012 Sensor de Suelo fallando Limpiar el Sensor de Suelo

E015 Motor Aspirador/ Motor de suciedad Atorado | Limpiar el motor

E016 Sobrecarga de Corriente Limpiar los accesorios removibles

EO017 Interruptor esta apagado durante la carga | Por favor Prender la aspiradora, despues cargar

Nota: Si el error no se soluciona, haga lo siguiente:
1. Reinicie el aparato encendiendo y apagando el interruptor.
2. Si reiniciar no funciona, contacte con nuestro centro de servicio post-venta.

Especificaciones
No ftem Especificaciones Notas
1 [Voltaje nominal 14.8V
2 |Potencia 25W
3 [Temperatura de operacion -10°C~45°C
4 |Voltaje de entrada/corriente 24V/1A
5 |Control Remoto IR 38KHZ
6 |Dimensiones ?34cm x 9cm
7 [Peso 3 KG
8 |Bateria Bateria 2000 mAh Li-ion
9 |Capacidad del depdsito de polvo (0.3 L
E F G
13 14
Especificaciones Instalaccion de la Barra Trasera del Depésito de Agua

Especificaciones de la Base de carga

ftem Especificaciones Notas
Dimensiones Largo 165mm

Ancho 126mm

Alto 103mm

DC 24V/1A
Temperatura de operacion | -10°C~45°C
Humedad de operacion <85RH

Voltaje de entrada

Especificaciones de control remoto

ftem Especificaciones Notas
Dimensiones Largo 150mm

Ancho 38mm

Alto 14mm

Temperatura de operacion | -10°C~45°C
Humedad de operacion <85RH
Bateria 3V(AAA)

Modo de transmision IR

Distancia de transmision <4m

Especificaciones de Barrera Virtual

ftem Especificaciones Notas
Dimensiones Largo 92mm

Ancho 43mm

Alto 103mm

Temperatura de operacion | -10°C~45°C
Humedad de operacion <85RH
Bateria 3V(D)

Modo de transmision IR

Distancia de transmision <4m
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Coémo ensambilar la barra trasera del depdsito de agua

Orificio de inyeccién de agua

i Deposito di
Salida de agua epOstio de agua b sador Puntos de unién del cuerpo

A B C

Cémo manipular la barra trasera del depédsito de agua

1. Abra el orificio de inyeccion de agua. Tras introducir el agua, cologue la mopa en el lugar
correcto (1,2,3).

2. Tome de referencia los orificios pertinentes y ensamble la barra trasera sobre el robot (4).

depdsito de agua, de lo contrario el agua saldra por el pasador.

2. Asegurese de retirar en primer lugar la barra de arrastre del depdsito de agua, a continuacién
introduzca el agua.

3. Asegurese de que el depdsito de agua no tenga demasiada agua dentro para que la rueda no
resbale

n 1. Bloquee el pasador con su dedo mientras introduce el agua en el depdsito, monte y desmonte el
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Sustancias perjudiciales

Elemento y volumen de sustancias perjudiciales

Accesorios Sustancias perjudiciales Fecha de
(Pb) | (Hg) | (Cd) | (Cr%) | (PBB) | (PBDEs) | validez (afio)

Plastico (0] (0] (0] (0] 0 (0] 10
Parte inferior (0) (0] (0) (0] (0] (0] 10
trasera
Panel LED (0] (0] (0] (0] (0] (0] 10
Rueda de nariz (0] 0] (0] 0] 0] (0] 10
Cepillo lateral (0] (0] (0] 0 0] (0] 10
Ruedas de (0] (0] (0] () () (0] 10
goma de alta
densidad
Motor (0] 0] (0] ) 0] (0] 10
Base de recarga (0] (0] (0] (0] 0 (0] 10
Barrera virtual 0] 0] (0) 0] 0] (0) 10
Succién 0] 0] (0] 0] 0] (0] 10
Interruptor (¢} (0) (¢} (0) (0) (¢} 10
Deposito de (0] 0 (0] (0] (0] (0] 10
polvo

(0] 0 (0] 0] 0 (0] 10
Notas:
El simbolo ”O” indica volumen de elemento perjudicial por debajo del limite del
estandar GB/T 26572-2011.
El simbolo A indica volumen de elemento perjudicial por encima del limite del
estandar GB/T 26572-2011 pero inferior al de la regulacion ROHS.
El simbolo “X” indica volumen de elemento perjudicial por encima del limite del
estandar GB/T 26572-2011 y de la regulacion ROHS (Término de la Exencion
incluido).
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