B2 g H , s . . . s . a. Pulse @ para abrir la interfaz de control como se muestra en la figurad4 0000O0BGOOO ©
Introduccion delmando a distancia Cargar la bateria del avién Despegue y aterrizaje Introduccion a otras funciones @
— - . » Control d I . = = - . . VS FPV PRO MAN UAL DE UsUARIo b.Pulse el botén de altura fija @ para abrir el botén de funcién relacionado
Inserte el cable de carga USB original de fabrica en la toma USB del ordenador y, a continuacion, conecte la toma ontrol de vuelo y puesta a pu nto 1. Aviso de baja tension: Teniendo en cuenta que la aeronave aterrizara en una zona lejana o insegura debido a una con la altura
. L. . de carga de la bateria. El indicador rojo de la bateria se encendera. Cuando la luz indica 2 potencia insuficiente cuando volar al aire libre, este avion esta especialmente disefiado con una funcién de advertencia . vee .. ) , . . .
0 Soporte para teléfono movil 0 interruptor ) 'f'g e Elt d ) p 60 minut dora esta apagada, e A de seguridad, es decir, cuando la energia es insuficiente, la luz LED en el fuselaje cambiara de encendido constante 1 . InStaIar "VS FPV PRO" en el dISpOSItIVO mOVll c.Plilse el botén de menu @para abrir el boton oculto, como se muestra en la figura
@ Tecla de conmutacion rapida @ Modo sin cabeza significa que esta llena. El tiempo de carga es de unos 60 minutos. para emitir una advertencia. avién a tiempo, sustituir la bateria o cargarla completamente antes de seguir volando.< a. Por favor, escanee el codigo QR de abajo para descargar e Instali "VS FPV PRQ" en su dispositivo mévil, o siga el segundo método de abajo. d. Pulse el boton de seguimiento para entrar en la funcion de imi Como se enla
MANUAL DE USUARIO . 2. Modo sin cabeza: Cuando el mando a distancia y la aeronave estan vinculados ajustar la direccion de la nariz de la b. Vaya di a Apple Appstore o Google Play y busque "VS FPV PRO" pdra descargar e instalar la aplicacién en su dispositivo mévil. figura 7.
9 Mando |zqu|erdo 0 Levar a la derecha @w \ 1. Pulse el botén de despegue y aterrizaje con e . i . —" - - aeronave para ser directamente delante del estado sin cabeza después de accionar el botén de modo sin cabeza, el e. Haga clic en (o?) pa.ra ocultar I.a i[\terfaz de control. Como se muestra en la Figura 8, dibuje una caja rectangular en el marco amarillo
L , » . i i0 Hacia adelante/atras/ = Despegue| “uando a palanca de control izquierca se empuja hacla jugador no necesita identificar la direccion de la nariz de la aeronave, sélo de acuerdo con el mando a distancia La = e ) ) - '
Mini Drone con Camara Optica (AceleradorlDlrecclon) \ una sola tecla. arriba o hacia abajo, el avion asciende o desciende. : o 1 Como se muestra en la Figura 8, dibuje un cuadro rectangular en el marco punteado amarillo para seleccionar un objetivo, haga clic en el
P 8 S Cable de carga UsSB direcci6n de la palanca de mando para controlar la aeronave. s botén para iniciar el vuelo, el drone seguira el vuelo del objetivo, como se muestra en la Figura 9.
@ Ajuste fino del volante izquierdo vuelo lateral) | ; e g
FPV PLUS J q d E H :l : ~\ o \ 3. Restablecer nivel: Cuando la desviacion de vuelo estacionario de la aeronave es d iado grande, el jugador puede f. En el modo de no-seguimiento, pulse el boton y utilice la mano derecha para levantar el gesto de victoria, como se muestra en la Figura 10.
6 Ajuste hacia delante ® Teclade desplazamiento / Cuando la palanca de control izquierda se empuja hacia recalibrar la posicién media de la aeronave para mejorar el estado de vuelo estacionario de la aeronave. para mejorar el - La APP tomara automati una foto ésde3 dos. El gesto de la palma de la mano como se muestra en la Figura 11 iniciara o
0 Aiuste hacia atr \ \9 i la izquierda o la derecha, el avién gira a la izquierda o a estado de vuelo estacionario de la aeronave. El método de operacion consiste en colocar la aeronave sobre un terreno geﬁ:;;zlic en el botén de rI:ﬂsica para entrar en la interfaz y pulse "clic para . - |a musica que desee v, a
juste hacia atras adaptador P (ﬁgure 1 ) Girar a derecha. g !Iano_ y, _a co!mnuacu:'m, empujar simultaneamente Ies dos palancas_ de_control del mando a distancia hacia la esquina Py c;mtinuacién, inicie la funcién de grabacién como se muestra en la Figura 12. ’ i th
o Ajuste fino del Volante Derecho (se adquiere inferior izquierda durante unos 3 segundos. Después de que la luz indicadora del cuerpo de la aeronave parpadee, d # h. Pulse el botén de filtro para seleccionar el color de filtro que desee para realizar una grabacién fotografica como se muestra en la Figura 13.
0 D torrizal I d ) suelte las palancas de control y espere unos 3 segundos. El indicador La luz indicadora del reloj vuelve a la luz fija, y la |0S SYSTEM Android ¢ (CN) Android 't ( | ) i. Los modelos con conmutacién de doble lente no podran presentar esta funcién.
espegue y aterrizaje con un solo por separado f i calibracion se ha completado. ndroia sysiem ndroid system(googile
Avanzar | Cuando la palanca de control derecha se empuja hacia
clic = arriba o hacia abajo, el avién avanza o retrocede. 2 H=t]
A\ Consejos: m - E— ! Pautas para resolver problemas comunes 2, Conectarse a una cdmara WiFi COOOCOOOEY
. L . ; a. Encienda el dron para alimentar la lente WiF. pd
- Inserte el enchufe en la forma correcta. 2. Durante la luz, pulse ligeramente el boton de despegue/ er b. Abra el bot6n de Ajustes del teléfono y busque el punto de acceso WiFi, encuentre "ZC_***" y conéctelo, como se muestra en la Figura 1. /,\,5, /A\—"‘fbf
Instalacion de la bateria de control remoto - Se recomienda utilizar un adaptador de 5V 1-2A para la carga. aterrizaje (como se muestra en la Figura 1), o tire hacia . \'/ /\‘/ 2
— : ] o ] - Después de usar el drone, por favor apague la energia de la bateria y saquelo a tiempo, y coléquelo en un lugar abajo de la palanca del acelerador sin soltarla (como se Problema La razén Solucién 3. Ejecutala APP "VS FPV PRQ" y veras la interfaz que se muestra en la Figura ~ 6o
Abra la tapa de las pilas situada en la parte posterior del mando a distancia, inserte 3 pilas alcalinas AAA (las fresco para evitar la curacion y el dafio causado por el drone durante mucho tiempo. muestra en la Figura 2), la aeronave descendera lentamente Vuelo | Cuando el stick de control derecho se empuja hacia la 2 - ® ®
pilas deben adquirirse por separado, y no se pueden mezclar pilas nuevas y usadas o diferentes tipos de pilas) & Cj\ al suelo y luego dejara de volar. lateral | izquierda o la derecha, el avién vuela hacia la izquierda o la N . do el 1. El avién v el mando a distancia | 1- Consulte (preparacién . A m t i 2 i Lt
de acuerdo con la polaridad de la caja de las pilas y, a continuacion, cierre la tapa de las pilas. \ \ derecha. parp:‘{,;:s;t:ﬁzii:;:rnd:; control rem):)to no estan enlazados | Preparacion) para realinear la 4. Pulse el boton que se muestra en la Figura 2 para entrar en el video y su control
P o tes del I (figure 2) Cuando la aeronave esté volando y deteniéndose en el aire, si aeronave 2. La aeronave tiene poca bateria ;’eg::;:;ala — como se muestra en la Figura 3.
reparacion antes aei vuelo Ajuste || avion se desvia hacia delante, pulse ligeramente la tecla de i
finode |hasta que se estabilice. ettt L S 00000800680
1. Para volar, elija un entorno abierto, interior o exterior, sin lluvia ni nieve y con un viento inferior al nivel 4. Evite avance y | Cuando la aeronave arranca y se detiene en el aire, si la Las palas de la aeronave giran 1. Bateria baja . Cargue la bateria CEm Wi-Fi
personas, animales y obstaculos. retroces | aeronave se desvia hacia atras, pulse la tecla de ajuste fino pero no pueden volar 2. Deformacién de las palas de viento .
e 2. Coloque la bateria Li-po original en la aeronave y encienda el interruptor de encendido. La luz indicadora de la 3.p s . ° :aCia adelante hasbtla que se pe— ™ i O figure 9 figure 10
g . . . . : ilice. 60 vi i6 i ustituir las aspas del i =
E aeronave parpadeara. A1 este momento, coldcala en posicion fla1 y espera a que se enlace la frecuencia. . arada de emergencia: Cuando se caiga o) S L UL peformacion da las paias de viento ventilado‘: © % O oy
| BYLLEKA E‘ 3. Encienda el control remoto, empuje la palanca del acelerador desde la posicion mas baja a lamas altay, a a'(;mde'r]talme.nte CITELOC .vuelo EDUIEIELILE Cuando la aeronave vuela y se detiene en el aire, si la N s
DRGADO1 m ol continuacion, vuelva a ponerla en la posicion més baja. Oira un pitido y el indicador de la aeronave se encendera. = :‘“:0“ :’:“9”°S: y "9035“9 detener el .vuelo, mantenga - :i:‘:;;n:;“: jsues feeﬁ‘.'\'f ::;l:;: izquierda, pulse ligeramente la Afina hasta el final, pero todavia |1, Deformacién de las palas de viento \11 .e:tt;ls;:jt;:;a las aspas del 26 74beca?0 =@ o 8" -
J El ajuste de la coda se ha completado. pusa :e ( sl ta e elm(:rgenc;a durelinfe ’ fl fifw de | hasta que se estabilice. no puede estabilizar la aeronave [2. Motor defectuoso 2. Sustituir el motor TP-LINK 1BA7 s=® % I el i
. ) . segundos (como se muestra en la figura J), y el aircrat i i i
Antes de adentrarte en el mundo de los mandos a distancia, debes tener en cuenta una serie de conocimientos y AAApila alcalina cala bateria g . . - s by Vuelo Ao elaeronavelvueBlyiseldstionelsnlelSiie il Hith.. fi 2 fi 3 fi 1 fi 12 fi 13
. . . g \ dejara de funcionar rapidamente L. | aeronave se desvia hacia la derecha, pulse ligeramente la igure igure igure igure igure
precauciones para que pueda sentirse cémodo en el proceso de aprendizaje. Por favor, lea atentamente este manual ! p ) aiera tecla de ajuste fino izquierda oL 9 Después del impacto, despegue Sensor de aceleracion de tres Deje el avion quieto durante
antes de empezar a utilizar el mando a distancia, le sera de gran ayuda y conserve este manual para futuras consultas. ' Yfigure 3) hasta que se estabilice. de nuevote| Iavi(,ln vuela sin ejes plerdeuenl ier:::::t:go debido a gj5 segundos y estara figure 1 5. Para otras funciones, haga clic en el botdn "Introduccion" de la
control y al azar ien . . L .
primera interfaz para consultar la pagina de ayuda.




