Preguntas mas frecuentes

PROBLEMAS CAUSAS SOLUCIONES
No esta Conecte la bateria del
conegtad(;l conla | grone de la manera
bateria del drone | correcta
Falla d?' No vuele en dias
contro devi ventosos. El rendimiento
Fuerza deviento | of control del drone se
demasiado fuerte | yeran afectados por los
fuertes vientos
La velocidad de
rotacién de la ) S
cuchilla principal | Empuje hacia arriba el
es demasiado joystick del acelerador
Falla para lenta
ascender
La baterfa de[ Cargue por completo el
drone no esta drone
completamente
cargada
La palanca del Baje la palanca del
Aterrizando ri d bai acelerador lentamente
demasiado ngnzr;aggsrl;p%s para realizar un
pronto aterrizaje suave
Asegure el
S " .| funcionamiento dentro
Fuera de aﬁéegzlf:gig'?arr?caiz de la distancia
control d trol efecti controlable: control
€ control e1ectiva | Lamoto de 100 metros y
control WiFi de 40-50
metros
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EMPEZAR SU VUELO

1. Ascenso con una tecla

Presione el botdn "Ascender con una sola tecla", las aspas *
del drone giraran y volaran automaticamente a una altura
de 1.5 metros.

2. Vuelo Basico

Use el joystick izquierdo para controlar la altitud de vuelo y
girar a la izquierda/derecha, y el joystick derecho para
controlar las direcciones de vuelo hacia adelante, hacia
atras, hacia la izquierda y hacia la derecha.

Joystick izquierdo
Ascende;

Girarala
izquierda

Girarala
derecha
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GADNIC

MANUAL DE USUARIO

Drone con cdmara
THUNDER S

DRGADO10
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PREPARACION ANTES DEL VUELO
1. ENTORNO DE VUELO

(]
=5
Interior: se prefieren espacios amplios alejados de barreras,
aglomeraciones o mascotas.

aola

Al aire libre: se prefieren los climas soleado y sin viento.

&

Mantenga el drone a la vista durante el vuelo y manténgalo
alejado de barreras, cables de alta tension, arboles y
personas.

alal

No vuele en ambientes extremos, como calor, frio, viento
fuerte o lluvia intensa.
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Preguntas mas frecuentes

PROBLEMAS CAUSAS SOLUCIONES
No esta Conecte la bateria del
gonec,taéjol gon 13| drone de la manera
aterfa del drone | correcta
Falk: d?' No vuele en dias
control _ L ventosos. El rendimiento
Euerza‘dg V'f”to y el control del drone se
lemasiado fuerte | yeran afectados por los
fuertes vientos
La velocidad de
rotacion de la . . i
cuchilla principal Empuje hacia arriba el
es demasiado joystick del acelerador
Falla para lenta
ascender
Ic_j?':r?;ir:)aedsi; Cargue por completo el
completamente drone
cargada
Baje la palanca del
. La palanca del
Aterrizando aceplera dor se baja aceleradpr lentamente
demasiado | demasiado rapido pararealizar un
pronto aterrizaje suave
/Asegure el
S " . | funcionamiento dentro
Fuera de € ENcuentramas | 4o |5 distancia
alla de la distancia lable: I
control de control efectiva controlable: control
remoto de 100 metros y
control WiFi de 40-50
metros
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EMPEZAR SU VUELO

1. Ascenso con una tecla

Presione el botdn "Ascender con una sola tecla", las aspas *
del drone giraran y volardn automaticamente a una altura
de 1.5 metros.

2. Vuelo Basico

Use el joystick izquierdo para controlar la altitud de vuelo y
girar a la izquierda/derecha, y el joystick derecho para
controlar las direcciones de vuelo hacia adelante, hacia
atras, hacia la izquierda y hacia la derecha.

Joystick izquierdo
Ascender

Girarala t
izquierda

Girarala
derecha
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Preguntas mas frecuentes

G Q D N I C PROBLEMAS CAUSAS SOLUCIONES
No esta Conecte la bateria del
gonec,taéiol Zon 12| drone de la manera
aterfa del drone | correcta
MANUAL DE USUARIO
Drone con cédmara Falla del No vuele en dias
THUNDER S control ) ventosos. El rendimiento
Fuerza de "']f”to y el control del drone se
demasiado fuerte | yeran afectados por los
fuertes vientos
La velocidad de
rotacion de la X i i
cuchilla principal | Empuje hacia arriba el
es demasiado joystick del acelerador
Falla para lenta
ascender
La bateria del
drone no esta gfgitée por completo el
completamente
cargada
La pal del Baje la palanca del
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EMPEZAR SU VUELO

1. Ascenso con una tecla

Presione el botdn "Ascender con una sola tecla", las aspas @
del drone giraran y volaran automaticamente a una altura
de 1.5 metros.

PREPARACION ANTES DEL VUELO
1. ENTORNO DE VUELO

' [ ]
=
Interior: se prefieren espacios amplios alejados de barreras,
aglomeraciones o mascotas.

afa

Al aire libre: se prefieren los climas soleado y sin viento.

EINEN

Mantenga el drone a la vista durante el vuelo y manténgalo
alejado de barreras, cables de alta tension, arboles y
personas.

06 &®

No vuele en ambientes extremos, como calor, frio, viento
fuerte o lluvia intensa.

2. Vuelo Basico

Use el joystick izquierdo para controlar la altitud de vuelo y
girar a la izquierda/derecha, y el joystick derecho para
controlar las direcciones de vuelo hacia adelante, hacia
atras, hacia la izquierda y hacia la derecha.

Joystick izquierdo

Girarala t

izquierda

Girarala
derecha
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GADNIC

MANUAL DE USUARIO

Drone con cdmara
THUNDER S

DRGADO10
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PREPARACION ANTES DEL VUELO
1. ENTORNO DE VUELO

) (&) (@

Interior: se prefieren espacios amplios alejados de barreras,
aglomeraciones o mascotas.

afa

Al aire libre: se prefieren los climas soleado y sin viento.

Mantenga el drone a la vista durante el vuelo y manténgalo
alejado de barreras, cables de alta tension, arboles y

personas.
111117

No vuele en ambientes extremos, como calor, frio, viento
fuerte o lluvia intensa.
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Conozca su drone

Con una banda de frecuencia de 2.4G para una larga
distancia de control remoto, el drone permite mdltiples
vuelos al mismo tiempo sin interferencias. El usuario
puede controlarlo para volar, flotar y tomar fotos/videos
con la aplicacién y la conexion WiFi en el teléfono
inteligente.

@ Brazo

@ Carcasa superior

@ Bateria

() Carcasa inferior
®) Hélice @ Motor

Camara

@ Guardia de proteccion
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2. ABRIR LAS HELICES
PASOS DE APERTURA

@ Abra el brazo delantero (cerca de la cdmara)
@ Abra el brazo trasero

Doble el brazo trasero primero y luego el brazo
delantero cuando lo pliegue.

3. MONTAJE DE LA PROTECCION

3,

@ Alinee la proteccion con
los dos orificios de abajo.

@ Presione firmemente en la
posicion de la flecha.

4. MONTAJE DE HELICES

@ Corresponda las hélices con @ Apriete los tornillos en el
las tuercas hexagonales del sentido de las agujas del
cigtiefial (La identificacion reloj.
del brazo es consistente
con la identificacion de las
hélices).

FUNCION DE AJUSTE FINO

Al desviarse del rumbo, haga clic en "Ajuste fino" para la
calibracién hasta que el drone vuelva a la normalidad.

(1) Ajuste fino hacia
adelante/ hacia atras

() Ajuste fino hacia
izquierda/ derecha

Notas

Cuando el drone se encuentre a menos de 30 cm
del suelo, se vera afectado por el vortice de la
cuchilla creado por él mismo y se volvera inestable.
Este es el "efecto suelo". Cuanto mas bajo se
encuentre el drone, mayor sera el efecto.
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CONEXION DE SENAL DE TRANSMISOR Y

RECEPTOR

@ Encienda el drone y coléquelo en una superficie
nivelada, la luz indicadora del transmisor y el LED
del drone parpadearan.

(2. Empuje el joystick del acelerador hasta el punto
mas alto, luego empuje hacia atras hasta el punto
mas bajo, y cuando escuche dos pitidos, la luz
indicadora del transmisor y el LED del drone se
encenderan normalmente, la conexion de la sefial
se habra completado.

CALIBRACION DEL TRANSMISOR

Aplique la calibracién del transmisor cuando el drone
no pueda despegar verticalmente. Presione el boton
"Calibracién con un botén". Cuando las luces del
drone estén encendidas y luego comienzan a
parpadear y contintan encendidas, la calibracién
esta completa. El drone debe colocarse sobre una
superficie horizontal en un estado estable cuando se
realiza la calibracion.
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Conozca su drone

Con una banda de frecuencia de 2.4G para una larga
distancia de control remoto, el drone permite multiples
vuelos al mismo tiempo sin interferencias. El usuario
puede controlarlo para volar, flotar y tomar fotos/videos
con la aplicacién y la conexion WiFi en el teléfono
inteligente.

@ Brazo

@ Carcasa superior

() Carcasa inferior (®) Bateria

@ Hélice @ Motor

Camara

@ Guardia de proteccién
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2. ABRIR LAS HELICES
PASOS DE APERTURA

@ Abra el brazo delantero (cerca de la cdmara)
@ Abra el brazo trasero

Doble el brazo trasero primero y luego el brazo
delantero cuando lo pliegue.

3. MONTAJE DE LA PROTECCION

S,

@ Alinee la proteccién con
los dos orificios de abajo.

@ Presione firmemente en la
posicion de la flecha.

4. MONTAJE DE HELICES

@ Corresponda las hélices con @ Apriete los tornillos en el
las tuercas hexagonales del sentido de las agujas del
cigtiefial (La identificacion reloj.
del brazo es consistente
con la identificacion de las
hélices).
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FUNCION DE AJUSTE FINO

Al desviarse del rumbo, haga clic en "Ajuste fino" para la
calibracién hasta que el drone vuelva a la normalidad.

(1) Ajuste fino hacia
adelante/ hacia atras

() Ajuste fino hacia
izquierda/ derecha

Notas

Cuando el drone se encuentre a menos de 30 cm
del suelo, se vera afectado por el vortice de la
cuchilla creado por él mismo y se volvera inestable.
Este es el "efecto suelo". Cuanto mas bajo se
encuentre el drone, mayor sera el efecto.
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CONEXION DE SENAL DE TRANSMISOR Y

RECEPTOR

@ Encienda el drone y coldquelo en una superficie
nivelada, la luz indicadora del transmisor y el LED
del drone parpadearan.

. Empuije el joystick del acelerador hasta el punto
mas alto, luego empuje hacia atrds hasta el punto
mas bajo, y cuando escuche dos pitidos, la luz
indicadora del transmisor y el LED del drone se
encenderan normalmente, la conexion de la sefial
se habra completado.

@

CALIBRACION DEL TRANSMISOR

Aplique la calibracién del transmisor cuando el drone
no pueda despegar verticalmente. Presione el botdn
"Calibracién con un botén". Cuando las luces del
drone estén encendidas y luego comienzan a
parpadear y contintan encendidas, la calibracion
esta completa. El drone debe colocarse sobre una
superficie horizontal en un estado estable cuando se
realiza la calibracion.
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Conozca su drone

Con una banda de frecuencia de 2.4G para una larga
distancia de control remoto, el drone permite multiples
vuelos al mismo tiempo sin interferencias. El usuario
puede controlarlo para volar, flotar y tomar fotos/videos
con la aplicacion y la conexién WiFi en el teléfono
inteligente.

@ Brazo

@ Carcasa superior

) Carcasa inferior (®) Bateria

@ Hélice @ Motor

Camara

@ Guardia de proteccién
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2. ABRIR LAS HELICES
PASOS DE APERTURA

@ Abra el brazo delantero (cerca de la cdmara)
@ Abra el brazo trasero

Doble el brazo trasero primero y luego el brazo
delantero cuando lo pliegue.

3. MONTAJE DE LA PROTECCION

S,

@ Alinee la proteccién con
los dos orificios de abajo.

@ Presione firmemente en la
posicion de la flecha.

4. MONTAJE DE HELICES

@ Corresponda las hélices con - @ Apriete los tornillos en el
las tuercas hexagonales del sentido de las agujas del
cigtiefial (La identificacion reloj.
del brazo es consistente
con la identificacion de las
hélices).

"soInuiw O8T-09T Soun ap sa edied ap odwiayy |3
"e8.ed | BZ||EUL OPUEBND SPJIA BIEISD
@31 zn| e| A e84ED BS OpUEND EPIPUIUB BJEISS 0T ZN| ]

Se1oN

"o1| 3p elS1eq B 3p
e81ed ap zeya)ul e UOD gSN eS1ED 9P B|gED |9 3193U0D g
s

-

INOYA 13 VdVd V[431vE V134 VOUVD 'S

FUNCION DE AJUSTE FINO
Al desviarse del rumbo, haga clic en "Ajuste fino" para la
calibracién hasta que el drone vuelva a la normalidad.

(1) Ajuste fino hacia
adelante/ hacia atrés

D) Ajuste fino hacia
izquierda/ derecha

Notas

Cuando el drone se encuentre a menos de 30 cm
del suelo, se vera afectado por el vértice de la
cuchilla creado por él mismo y se volvera inestable.
Este es el "efecto suelo". Cuanto mas bajo se
encuentre el drone, mayor sera el efecto.
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CONEXION DE SENAL DE TRANSMISOR Y
RECEPTOR

@ Encienda el drone y coldquelo en una superficie
nivelada, la luz indicadora del transmisor y el LED
del drone parpadearan.

2. Empuje el joystick del acelerador hasta el punto
mas alto, luego empuje hacia atrds hasta el punto
mas bajo, y cuando escuche dos pitidos, la luz
indicadora del transmisor y el LED del drone se
encenderan normalmente, la conexion de la sefial
se habra completado.
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CALIBRACION DEL TRANSMISOR

Aplique la calibracién del transmisor cuando el drone
no pueda despegar verticalmente. Presione el botdn
"Calibracién con un botén". Cuando las luces del
drone estén encendidas y luego comienzan a
parpadear y contintan encendidas, la calibracion
esta completa. El drone debe colocarse sobre una
superficie horizontal en un estado estable cuando se
realiza la calibracion.
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